

















JGP 100

Pneumatisch - 2-Finger-Parallelgreifer - Universalgreifer
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Fingerrohlinge zur kundenspezifischen Nachbearbeitung, inkl. Anschraubbild

Bezeichnung Material Lieferumfong Ident.-Nr
ABR-plus 100 Aluminium 1 0300012
SBR-plus 100 16 MnCr 5 1 0300022
Kraftmesshacken FMS Backenschnellwechselsystem BSWS
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(@) Greiferanschluss @ Iwischenbacke aktiv (@) Greiferanschluss (@ Anschraubbild siehe Grundbacke Greifer
(2 Fingeranschluss @8 Iwischenbacke passiv 2 Fingeranschluss 67 Verriegelung
@9 Kabelabgang
Kraftmesshacken messen Greifkrifte, kannen aber auch Werkstiickgewichte oder Maf- Das Backenschnellwechselsystem BSWS ermaglicht einen schnellen und manuellen
abweichungen bestimmen. Es gibt akfive und passive Zwischenbacken (FMS-ZBA bzw. Aufsatzbackenwechsel am Greifer. Pro Greiferbacke wird ein Adapter (BSWS-A) bendtigt
FMS-ZBP). Es wird pro Greifer mindestens eine akfive Kraftmessbacke bendtigt, die rest sowie eine Basis (BSWS-B).
lichen kdnnen passiv sein. Pro aktiver Backe wird eine Auswerteelektronik FMS-A sowie Bezeichnung Ident.-Nr
ein Anschlusskabel FMS-AK bendtigt. BSWS-A 100 0303026
Bezeichnung Ident.-Nr. BSWS-B 100 0303027
FMS-AT 0301810
FMS-AK0200 0301820
FMS-AK0500 0301821
FMS-AKT000 0301822
FMS-AK2000 0301823
FMS-ZBA 100 0301836
FMS-BP 100 0301837

Eﬂ Waiterfihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehtrs finden Sie im Katalogteil , Zubehtr”.
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JGP 100

Pneumatisch - 2-Finger-Parallelgreifer - Universalgreifer

Sensorik

Endstellungsabfrage: Endstellungsabfrage:

Induktive Niiherungsschalter, direkt montierhar Elektronische Magnetschalter, in -Nut zu montieren
Bezeichnung Ident.-Nr Vorzugsprodukt Bezeichnung Ident.-Nr. Vorzugsprodukt
IN 80-5-M12 0301578 MMS 22-5-M5-NPN 0301439
IN 80-5-M8 0301478 o MMS 22-5-M5-NPN-SA 0301449
INK 80-5 0301550 MMS 22-5-M5-PNP 0301438

MMS 22-5-M5-PNP-SA 0301448

@® Pro Greifer werden zwei Sensoren (SchlieBier/S) bendtigt sowie optional S 22-SMBAPN 0301433

Velbngerngsabel IS 225 HBNPNSE 0301443
MMS 22-5-M8-PNP 0301432 ]

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301442
MMS-P 22-5-M8-PNP 0301370 ]

MMSK 22-S-NPN 0301435

MMSK 22-S-NPN-SA 0301445

MMSK 22-5-PNP 0301434

MMSK 22-5-PNP-SA 0301444

MMSK-P 22-5-PNP 0301371

@® Pro Greifer werden zwei Sensoren (Schliefier/S) bendtigt sowie optional
Verlingerungskabel.

Verlingerungskabel fiir Niiherungsschalter/Magnetschalter

Bezeichnung Ident.-Nr
KA BGOS-L 3P-0300 0301652
KA BGOS-L 3P-0300-PNP 0301622
KA BWO5-L 3P-0300 0301650

KA BWOS-L 3P-0300NPN 0301602
KA BWOS-L 3P-0300PNP 0301594
KA BWOS-L 3P-0500-NPN -~ 9641116
KA BWOS-L 3P-0500PNP 0301502
KA BW12- 3P-0300PNP 0301503
KA BW12-L 3P-0500PNP 0301507
KV BW08-S608 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-S608 3P-0200-PNP 0301497
KV BW12-5612 3P-0030-PNP - 0301595
KV BW12-5612 3P-0100-PNP - 0301596
KV BW12-5612 3P-0200-PNP - 0301597

@® Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zuldssigen Biegeradien. Diese
betragen im Allgemeinen 35 mm.

Eﬂ Weiterfihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehrs finden Sie im Katalogteil , Zubehdr”.

SCHUNKg@ Verkouf © +49-7133-103-2503 . Technik ©® +49-7133-103-2696 253



JGP 100

Pneumatisch - 2-Finger-Parallelgreifer - Universalgreifer

Sensorik

/APS-M] E

Messsystem: Messsystem:

Positionsabfrage APS Positionsabfrage FPS

Bezeichnung Ident.-Nr Bezeichnung Ident.-Nr.
APSK0200 0302066 AS-PGN/PZN-plus 100,/1 0301634
APSK0700 0302068 FPSFS 0301805
APSMIE 0302064 FPSEST 0301807
APSMTS 0302062 FPSS M8 0301704
ASAPS-MI-100/1 0302079

@® Beim Einsatz eines APS-Systems wird pro Greifer ein Anbausatz (AS-APS, inkl. 3 m
Kabel), ein APS-Sensor (APS-M1S) sowie eine Elekironik (APS-MTE) bendtigt.

Optional kann zwischen Sensor und Elektronik ein Verlingerungskabel (APS) ange-

bracht werden. Zwischen Sensor und Elektronik betrigt die max. Kabellinge 10 m,
zwischen Elektronik und deren Steverelekfronik (SPS) max. 1 m.

Maximal zuliissige Auskragung

@ Beim Einsatz eines FPS-Systems wird pro Greifer ein FPS-Sensor (FPSS) sowie eine
Auswerteelektronik (FPS-F5 / F5 T bzw. A5) bendtigt sowie, falls aufgefihrt, ein
Anbausatz (AS). Kabelverldngerungen (KV) sind optional im Katalogteil , Zubehor”
erhltlich.

140
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Luldssiger Bereich
Unzuldssiger Bereich

Die Kurve gilt iir die Grundversion (Hub -1). Fiir andere Versionen muss die Kurve ent-
sprechend deren max. zuldssigen Fingerlinge parallel versetzt werden.

Eﬂ Waiterfihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehtrs finden Sie im Katalogteil , Zubehtr”.
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Pneumatisch - 2-Finger-Parallelgreifer - Universalgreifer
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JGP 125

Pneumatisch - 2-Finger-Parallelgreifer - Universalgreifer

Technische Daten

Greifkraft Innengreifen
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@® Momente und Kriifte gelten je Grundbacke und dirfen
untereinander gleichzeitig auftreten. M, dorf zusditzlich
2u dem durch die Greifkraft selbst erzeugten Moment
auftreten. Bei Uberschreitung des max. zuldssigen
Fingergewichtes ist zwingend eine Drosselung vor-
zunehmen, dass die Backenbewegung schlag- und prell
frei erfolgt. Die Lebensdauer kann sich verringem.

Bezeichnung JGP125-1 JGP 125-1-AS JGP125-145
Ident.-Nr. 0308650 0308651 0308652
Hub pro Backe [mm] 13.0 13.0 13.0
SchlieBkraft IN] 1080.0 1470.0
Offnungskraft IN] 1170.0 1560.0
min. Federkraft IN] 390.0 390.0
Figenmasse kgl 1.35 1.85 1.85
empfohlenes Werkstiickgewicht  [kg] 5.4 54 5.4
Fluidverbrauch pro Doppelhub [cm?] 81.0 81.0 81.0
Mindestdruck [bar] 25 40 40
Maximaldruck [bar] 8.0 6.5 6.5
Nennbefriebsdruck [bar] 6.0 6.0 6.0
Schliefzeit [s] 0.1 0.08 0.12
Offnungszeit [s] 0.1 0.12 0.08
max. zuldssige Fingerldnge [mm] 160.0 145.0 145.0
max. zuldssige Masse pro Finger  [kg] 21 21 21
Dichtheit P 40 40 40
min. Umgebungstemperatur [°Q -10.0 -10.0 -10.0
max. Umgebungstemperatur [°(] 90.0 90.0 90.0
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.01 0.01 0.01
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JGP 125

Pneumatisch - 2-Finger-Parallelgreifer - Universalgreifer

Hauptansichten
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfiihrung mit geschlossenen Backen, A Haupt, Direktanschluss Greifer dffnen
ohne mafliche Beriicksichtigung der nachstehend beschriebenen Optionen. BbHoupt:, Direktanschluss Greifer schliefien
S5 Spenluftanschluss
(@ Greiferanschluss
® Alternativ,/zusiitzlich zur federgestitzten, mechanischen Greifkraftsicherung kann @ Fingeranschluss o ‘
fiir Innen- bzw. AuBengreifen auch das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt Gewinde unter der Abdeckung fir die Befestigung extemer Anbouten
werden (siehe Katalogteil , Zubehdr”).
Schlauchloser Direktanschluss Greifkraftsicherung AS/IS
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(3 Adapter

@) OGreifer

Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung des Greifers ohne storanfllige Ver-
schlouchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in der Anschraubplatte
gefihrt.

Verkavf @ +49-7133-103-2503

SCHUNKg@

Die mechanische Greifkraftsicherung stellt auch bei Druckabfall eine Mindestgreifkraft
sicher. Diese wirkt bei der ASVariante als SchlieBkraft, bei der 1S-Variante als Offnungs-
kraft. AuBerdem ldsst sich die Greifkraftsicherung auch als Greifkrafterhdhung oder fir
ginfach wirkendes Greifen nutzen.

Technik © +49-7133-103-2696 257




JGP 125

Pneumatisch - 2-Finger-Parallelgreifer - Universalgreifer

Fingerrohlinge
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Fingerrohlinge zur kundenspezifischen Nachbearbeitung, inkl. Anschraubbild

Bezeichnung Material Lieferumfong Ident.-Nr
ABR-plus 125 Aluminium ] 0300013
SBR-plus 125 16 MnCr 5 ] 0300023
Kraftmesshacken FMS Backenschnellwechselsystem BSWS
M6 (2x) (77) ~21004(2) (78) - - 505 _ 38.5
' T 2420.02 > 175
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(@ Anschraubbild siehe Grundbacke Greifer
67 Verriegelung

(@) Greiferanschluss
(2 Fingeranschluss
@9 Kabelabgang

@ Iwischenbacke aktiv
@8 Iwischenbacke passiv

(@) Greiferanschluss
2 Fingeranschluss

Das Backenschnellwechselsystem BSWS ermaglicht einen schnellen und manuellen
Aufsatzbackenwechsel am Greifer. Pro Greiferbacke wird ein Adapter (BSWS-A) bendtigt

Kraftmesshacken messen Greifkrifte, kannen aber auch Werkstiickgewichte oder Maf-
abweichungen bestimmen. Es gibt akfive und passive Zwischenbacken (FMS-ZBA bzw.

FMS-ZBP). Es wird pro Greifer mindestens eine akfive Kraftmessbacke bendtigt, die rest sowie eine Basis (BSWS-B).
lichen kdnnen passiv sein. Pro aktiver Backe wird eine Auswerteelektronik FMS-A sowie Bezeichnung Ident.-Nr
ein Anschlusskabel FMS-AK bendtigt. BSWS-A 125 0303028
Bezeichnung Ident.-Nr. BSWSB 125 0303029
FMS-AT 0301810
FMS-AK0200 0301820
FMS-AK0500 0301821
FMS-AKT000 0301822
FMS-AK2000 0301823
FMS-ZBA 125 0301838
FMSZBP 125 0301839

Eﬂ Waiterfihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehtrs finden Sie im Katalogteil , Zubehtr”.
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JGP 125

Pneumatisch - 2-Finger-Parallelgreifer - Universalgreifer

Sensorik

Endstellungsabfrage: Endstellungsabfrage:

Induktive Niiherungsschalter, direkt montierhar Elektronische Magnetschalter, in -Nut zu montieren
Bezeichnung Ident.-Nr Vorzugsprodukt Bezeichnung Ident.-Nr. Vorzugsprodukt
IN 80-5-M12 0301578 MMS 22-5-M5-NPN 0301439
IN 80-5-M8 0301478 o MMS 22-5-M5-NPN-SA 0301449
INK 80-5 0301550 MMS 22-5-M5-PNP 0301438

MMS 22-5-M5-PNP-SA 0301448

@® Pro Greifer werden zwei Sensoren (SchlieBier/S) bendtigt sowie optional S 22-SMBAPN 0301433

Velbngerngsabel IS 225 HBNPNSE 0301443
MMS 22-5-M8-PNP 0301432 ]

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301442
MMS-P 22-5-M8-PNP 0301370 ]

MMSK 22-S-NPN 0301435

MMSK 22-S-NPN-SA 0301445

MMSK 22-5-PNP 0301434

MMSK 22-5-PNP-SA 0301444

MMSK-P 22-5-PNP 0301371

® Pro Greifer werden zwei Sensoren (Schliefier/S) bendtigt sowie optional
Verlingerungskabel.

Verlingerungskabel fiir Niiherungsschalter/Magnetschalter

Bezeichnung Ident.-Nr
KA BGOS-L 3P-0300 0301652
KA BGOS-L 3P-0300-PNP 0301622
KA BWO5-L 3P-0300 0301650

KA BWOS-L 3P-0300NPN 0301602
KA BWOS-L 3P-0300PNP 0301594
KA BWOS-L 3P-0500-NPN -~ 9641116
KA BWOS-L 3P-0500PNP 0301502
KA BW12- 3P-0300PNP 0301503
KA BW12-L 3P-0500PNP 0301507
KV BW08-S608 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-S608 3P-0200-PNP 0301497
KV BW12-5612 3P-0030-PNP - 0301595
KV BW12-5612 3P-0100-PNP - 0301596
KV BW12-5612 3P-0200-PNP - 0301597

@® Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zulssigen Biegeradien. Diese
betragen im Allgemeinen 35 mm.

Eﬂ Weiterfihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehrs finden Sie im Katalogteil , Zubehdr”.

SCHUNKg@ Verkouf © +49-7133-103-2503 . Technik ©® +49-7133-103-2696 259



JGP 125

Pneumatisch - 2-Finger-Parallelgreifer - Universalgreifer

Sensorik

/APS-M] E

FPS-A5 / -F5 / -F5 T—\

Messsystem: Messsystem:

Positionsabfrage APS Positionsabfrage FPS

Bezeichnung Ident.-Nr Bezeichnung Ident.-Nr
APSK0200 0302066 AS-PGN/PIN-plus 125/1, P18 160 0301636
APSK0700 0302068 FPSFS 0301805
APSMIE 0302064 FPSEST 0301807
APSMTS 0302062 FPSS M8 0301704
AS-APS-M1-125/1 0302081

@® Beim Einsatz eines APS-Systems wird pro Greifer ein Anbausatz (AS-APS, inkl. 3 m
Kabel), ein APS-Sensor (APS-M1S) sowie eine Elekironik (APS-MTE) bendtigt.

Optional kann zwischen Sensor und Elektronik ein Verlingerungskabel (APSK) ange-

bracht werden. Zwischen Sensor und Elektronik betrigt die max. Kabellinge 10 m,
zwischen Elektronik und deren Steuerelekfronik (SPS) max. 1 m.

Maximal zuliissige Auskragung

@ Beim Einsatz eines FPS-Systems wird pro Greifer ein FPS-Sensor (FPSS) sowie eine
Auswerteelektronik (FPS-F5 / F5 T bzw. A5) bendtigt sowie, falls aufgefihrt, ein
Anbausatz (AS). Kabelverldngerungen (KV) sind optional im Katalogteil , Zubehor”
erhltlich.
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Luldssiger Bereich
Unzuldssiger Bereich

Die Kurve gilt iir die Grundversion (Hub -1). Fiir andere Versionen muss die Kurve ent-
sprechend deren max. zuldssigen Fingerlinge parallel versetzt werden.

Eﬂ Waiterfihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehtrs finden Sie im Katalogteil , Zubehtr”.
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Pneumatisch - 2-Finger-Parallelgreifer - Universalgreifer
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JGP 160

Pneumatisch - 2-Finger-Parallelgreifer - Universalgreifer

Greifkraft Innengreifen Fingerbelastung

Greifkraft
-JGP 160-1 -JGP 160-1 IS
3000
.
—
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z
w
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Fingerlinge
. . M M mox. 125.0 Nm
reifkraft Aufiengreifen
Grelfkraft Auongroifo s V0Dl
eITKIC
—JGP 160-1 —JGP 160-1-AS M M, mox. 85.0 Nm
3000 M F mox. 40000 N
e
2000 U @® Momente und Krifte gelten je Grundbacke und dirfen
—— untereinander gleichzeitig auftreten. M, dorf zusditzlich
10@ 2u dem durch die Greifkraft selbst erzeugten Moment
£ auftreten. Bei Uberschreitung des max. zuldssigen

Fingergewichtes ist zwingend eine Drosselung vor-

Llmm] 50 100 150 200 y
zunehmen, dass die Backenbewegung schlag- und prell

Fingeinge frei erfolgt. Die Lebensdauer kann sich verringem.
Technische Daten
Bezeichnung JGP160-1 JGP 160-1-AS JGP 160-1-1S
Ident.-Nr. 0308660 0308661 0308662
Hub pro Backe [mm] 16.0 16.0 16.0
SchligBkraft IN] 1640.0 22100
Offnungskraft IN] 1770.0 2340.0
min. Federkraft IN] 570.0 570.0
Figenmasse kgl 26 33 33
empfohlenes Werkstiickgewicht  [kg] 8.2 8.2 8.2
Fluidverbrauch pro Doppelhub [cm?] 157.0 157.0 157.0
Mindestdruck [bar] 25 40 40
Maximaldruck [bar] 8.0 6.5 6.5
Nennbefriebsdruck [bar] 6.0 6.0 6.0
Schliefzeit [s] 0.15 0.12 0.25
Offnungszeit [s] 0.15 0.25 0.12
max. zuldssige Fingerldnge [mm] 200.0 180.0 180.0
max. zuldssige Masse pro Finger  [kg] 35 35 35
Dichtheit IP 40 40 40
min. Umgebungstemperatur [°Q -10.0 -10.0 -10.0
max. Umgebungstemperatur [°(] 90.0 90.0 90.0
Wiederholgenauigkeit [mm] 0.01 0.01 0.01
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JGP 160

Pneumatisch - 2-Finger-Parallelgreifer - Universalgreifer

Hauptansichten
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Die Zeichnung zeigt den Greifer in der Grundausfihrung mit geschlossenen Backen,
ohne mafliche Beriicksichtigung der nachstehend beschriebenen Optionen.

@ Alterativ/zusiitzlich zur federgestiitzten, mechanischen Greifkraftsicherung kann
fiir Innen- bzw. Auflengreifen auch das Druckerhaltungsventil SDV-P eingesetzt
werden (siehe Katalogteil , Zubehdr”).

Schlauchloser Direktanschluss

Aa Haupt, Direktanschluss Greifer Gffnen

B,b Haupt, Direktanschluss Greifer schliefien

S5 Spenluftanschluss

(@ Greiferanschluss

(2) Fingeranschluss

Gewinde unter der Abdeckung fir die Befestigung externer Anbauten

Greifkraftsicherung AS/IS

@
7).

glﬁ R

@415 %@

40

72

117

(3 Adapter

@) OGreifer

Der Direktanschluss dient zur Druckversorgung des Greifers ohne storanfllige Ver-
schlouchung. Das Druckmedium wird stattdessen durch Bohrungen in der Anschraubplatte
gefihrt.

Verkauvf @ +49-7133-103-2503

SCHUNKg@

Die mechanische Greifkraftsicherung stellt auch bei Druckabfall eine Mindestgreifkraft
sicher. Diese wirkt bei der ASVariante als SchlieBkraft, bei der 1S-Variante als Offnungs-
kraft. AuBerdem ldsst sich die Greifkraftsicherung auch als Greifkrafterhdhung oder fir
ginfach wirkendes Greifen nutzen.
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JGP 160

Pneumatisch - 2-Finger-Parallelgreifer - Universalgreifer

L] L]
Fingerrohlinge
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Fingerrohlinge zur kundenspezifischen Nachbearbeitung, inkl. Anschraubbild

Bezeichnung Material Lieferumfong Ident.-Nr
ABR-plus 160 Aluminium 1 0300014
SBR-plus 160 16 MnCr 5 1 0300024
Kraftmesshacken FMS Backenschnellwechselsystem BSWS
M10 (2x) <i7> /Q]A\(\Q\)ﬂc 2). <7;3> - 65 46 .
‘ - ey 32+0.02 20 (2)
L‘l(;" ~ i %l’ : e ] 15 B <—" ®14.%_02 (2x)
" = 3 3 1 ! 2.8 (9) p | omio@g
s 1 1~ s o=
2 L \ / w ] i ! 1 ==
MI0 (26 @14 (2x 8 3 g :
70 d 70 o N —
. - 32+0.02 : :
32+0.02 - (17> c_o ; 1 .
) L)
"|oe| 7|00
(@) Greiferanschluss @ Iwischenbacke aktiv (1) Greiferanschluss (@ Anschraubbild siehe Grundbacke Greifer
(2 Fingeranschluss @8 Iwischenbacke passiv 2 Fingeranschluss 67 Verriegelung
@9 Kabelabgang
Kraftmesshacken messen Greifkrifte, kannen aber auch Werkstiickgewichte oder Maf- Das Backenschnellwechselsystem BSWS ermaglicht einen schnellen und manuellen
abweichungen bestimmen. Es gibt akfive und passive Zwischenbacken (FMS-ZBA bzw. Aufsatzbackenwechsel am Greifer. Pro Greiferbacke wird ein Adapter (BSWS-A) bendtigt
FMS-ZBP). Es wird pro Greifer mindestens eine akfive Kraftmessbacke bendtigt, die rest sowie eine Basis (BSWS-B).
lichen kdnnen passiv sein. Pro aktiver Backe wird eine Auswerteelektronik FMS-A sowie Bezeichnung Ident.-Nr
ein Anschlusskabel FMS-AK bendtigt. BSWS-A 160 0303030
Bezeichnung Ident.-Nr. BSWSB 160 0303031
FMSA2 0301811
FMS-AK0200 0301820
FMS-AK0500 0301821
FMS-AKT000 0301822
FMS-AK2000 0301823
FMS-ZBA 160 0301840
FMS-BP 160 0301841

Eﬂ Waiterfihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehtrs finden Sie im Katalogteil , Zubehtr”.
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JGP 160

Pneumatisch - 2-Finger-Parallelgreifer - Universalgreifer

Sensorik

Endstellungsabfrage: Endstellungsabfrage:

Induktive Niiherungsschalter, direkt montierhar Elektronische Magnetschalter, in -Nut zu montieren
Bezeichnung Ident.-Nr Vorzugsprodukt Bezeichnung Ident.-Nr. Vorzugsprodukt
IN 80-5-M12 0301578 MMS 22-5-M5-NPN 0301439
IN 80-5-M8 0301478 o MMS 22-5-M5-NPN-SA 0301449
INK 80-5 0301550 MMS 22-5-M5-PNP 0301438

MMS 22-5-M5-PNP-SA 0301448

@® Pro Greifer werden zwei Sensoren (SchlieBier/S) bendtigt sowie optional S 22-SMBAPN 0301433

Velbngerungsabel IS 225 HBNPNSE 0301443
MMS 22-5-M8-PNP 0301432 ]

MMS 22-5-M8-PNP-SA 0301442
MMS-P 22-5-M8-PNP 0301370 ]

MMSK 22-S-NPN 0301435

MMSK 22-S-NPN-SA 0301445

MMSK 22-5-PNP 0301434

MMSK 22-5-PNP-SA 0301444

MMSK-P 22-5-PNP 0301371

® Pro Greifer werden zwei Sensoren (Schliefier/S) bendtigt sowie optional
Verlingerungskabel.

Verlingerungskabel fiir Niiherungsschalter/Magnetschalter

Bezeichnung Ident.-Nr
KA BGOS-L 3P-0300 0301652
KA BGOS-L 3P-0300-PNP 0301622
KA BWO5-L 3P-0300 0301650

KA BWOS-L 3P-0300NPN 0301602
KA BWOS-L 3P-0300PNP 0301594
KA BWOS-L 3P-0500-NPN -~ 9641116
KA BWOS-L 3P-0500PNP 0301502
KA BW12- 3P-0300PNP 0301503
KA BW12-L 3P-0500PNP 0301507
KV BW08-S608 3P-0030-PNP 0301495
KV BW08-SG08 3P-0100-PNP 0301496
KV BW08-S608 3P-0200-PNP 0301497
KV BW12-5612 3P-0030-PNP - 0301595
KV BW12-5612 3P-0100-PNP - 0301596
KV BW12-5612 3P-0200-PNP - 0301597

@® Bei den Sensorkabeln beachten Sie bitte die minimal zulssigen Biegeradien. Diese
betragen im Allgemeinen 35 mm.

Eﬂ Weiterfihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehrs finden Sie im Katalogteil , Zubehdr”.
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JGP 160

Pneumatisch - 2-Finger-Parallelgreifer - Universalgreifer

Sensorik

/APS-M] E

Messsystem: Messsystem:

Positionsabfrage APS Positionsabfrage FPS

Bezeichnung Ident.-Nr Bezeichnung Ident.-Nr.
APSK0200 0302066 AS-PGN/PIN-plus 160,/1 0301638
APSK0700 0302068 FPSFS 0301805
APSMIE 0302064 FPSEST 0301807
APSMTS 0302062 FPSS M8 0301704

ASAPS-MI-160,/1 und 240,/2 0302083

@® Beim Einsatz eines APS-Systems wird pro Greifer ein Anbausatz (AS-APS, inkl. 3 m
Kabel), ein APS-Sensor (APS-M1S) sowie eine Elekironik (APS-MTE) bendtigt.

Optional kann zwischen Sensor und Elektronik ein Verlingerungskabel (APS) ange-

bracht werden. Zwischen Sensor und Elektronik betrigt die max. Kabellinge 10 m,
zwischen Elektronik und deren Steerelekfronik (SPS) max. 1 m.

Maximal zuliissige Auskragung

@ Beim Einsatz eines FPS-Systems wird pro Greifer ein FPS-Sensor (FPSS) sowie eine
Auswerteelektronik (FPS-F5 / F5 T bzw. A5) bendtigt sowie, falls aufgefihrt, ein
Anbausatz (AS). Kabelverldngerungen (KV) sind optional im Katalogteil , Zubehor”
erhltlich.

250

200

150 A

Z [mm]

0 20 40 60 80 100 120 140 160 180
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Luldssiger Bereich
Unzuldssiger Bereich

Die Kurve gilt iir die Grundversion (Hub -1). Fiir andere Versionen muss die Kurve ent-
sprechend deren max. zuldssigen Fingerlinge parallel versetzt werden.

Eﬂ Waiterfihrende Informationen und Einzelteile des genannten Zubehtrs finden Sie im Katalogteil , Zubehtr”.
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